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การพัฒนาโครงงาน
การทดลอง
สรุปผลการทดลอง
แนวทางการพัฒนาต่อ

หัวข้อการนำเสนอ
(TOPIC)
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การพัฒนา
โครงงาน
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การพัฒนาโครงงาน
(PROJECT DEVELOPMENT)
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การทดลอง
การกำจัดแสงสะท้อน
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Image with
the reflection

GT

Synthetic
(7500 Synthetic Images)

การเตรียมข้อมูล
(DATA PREPARATION)
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Image with
the reflection

GT

Real
(144 Real Images)

การเตรียมข้อมูล
(DATA PREPARATION)
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การเตรียมข้อมูล
(DATA PREPARATION) PROJECT 2
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Real Images

144 Images 554 Images

เน้นเพิ่มสภาพแสงให้มีความหลากหลาย
มากขึ้น เช่น

กลางแจง
ใต้ต้นไม้
ในร่มเงา



PRR

YTMT

ERRNET

Exp 1 : Fine-Tune กับ Dataset ของเรา

Exp 2 : Freeze lower layers ของ Discriminator

Exp 3 : Freeze lower layers ของ Discriminator
และลดความเบลอของเงาสะท้อนในข้อมูลสังเคราะห์

การเพิ่มประสิทธิภาพโมเดล
(MODEL OPTIMIZATION) PROJECT 1

*ทุกการทดลอง ทดลองโดยการ LOAD PRETRAINED มาเทรนต่อ 8



PRR

YTMT

ERRNET

Exp 4 : Fine-Tune กับ Dataset ใหม่ รูปจริง 554 รูป
ด้วย Default parameter ใช้โมเดลจาก Exp 1

Exp 5 :  Freeze lower layers ของ Discriminator
และลดความเบลอของเงาสะท้อนในข้อมูลสังเคราะห์
Fine-Tune กับ  Dataset ใหม่ รูปจริง 554 รูป ด้วย
Default parameter ใช้โมเดลจาก Exp 3

Exp 6  - 8 : Grid Search 

การเพิ่มประสิทธิภาพโมเดล
(MODEL OPTIMIZATION) PROJECT 2
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YTMT

ERRNET

Learning Rate 

1e-4 
         ลดลง 0.5, 0.2, 0.1 เท่าจากค่าเริ่มต้น
         เมื่อเทรนไปจำนวน 60, 80 และ 100 ตามลำดับ 

DEFAULT PARAMETERS

PRR
Learning Rate 

2e-4

Batch size : 1

Epochs: 200

Optimizer: Adam

Image size: 224

*อ้างอิงตามที่ระบุใว้ในเปเปอร์ของแต่ละงานวิจัย
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Generator
Optimizer : Adam
Learning rate : 1e-4 

        ลดลง 0.5, 0.2, 0.1 เท่าจากค่าเริ่มต้น
         เมื่อเทรนไปจำนวน 60, 80 และ 100 ตามลำดับ 

GRID SEARCH PARAMETERS
Batch size : 1

Epochs: [ 10, 20, 50]

Optimizer: Adam
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Discriminator
Optimizer : [Adam, SGD]
Learning rate : 1cycle policy



Freeze lower layer ของ Discriminator

Train เฉพาะ head

FREEZE LOWER LAYER OF
DISCRIMINATOR 

Reference:
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1CYCLE POLICY LEARNING RATE
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ผลลัพท์ 
(RESULTS)
PROJECT 1
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Pretrained

Experiment 1

Experiment 2

Experiment 3

ERRNet PRR YTMT

ตัวอย่างผลลัพธ์
(SAMPLE RESULTS) PROJECT 1
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ผลลัพท์ 
(RESULTS)
PROJECT 2
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ตัวอย่างผลลัพธ์
(SAMPLE RESULTS) PROJECT 2
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Pretrained

Experiment 4

Experiment 5

ERRNet PRR YTMT

Experiment 6

Experiment 7

Experiment 8

ERRNet PRR YTMT



การทดลอง
การตรวจจับใบหน้า
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Models

YOLOv7

YOLOv7x

Default Hyperparameters

Batch size : 4

Epochs: 200

Image size: 640

Datasets

WIDER FACE

WIDER FACE 

OUR 50

การทดลองโมเดล
(MODEL EXPERIMEMT) PROJECT 1
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Hyper parameters Testsets

OUR 50 เป็นชุดข้อมูลที่รูปภาพก่อนและหลังการกำจัดแสงสะท้อน



การทดลองโมเดล
(MODEL EXPERIMENT) PROJECT 2
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เราได้ทำการทดลองเทรนโมเดลตามงานวิจัย
“Optimizing YOLOv7 for Semiconductor Defect Detection”

โดยในงานวิจัยเสนอวิธีการทดลองเพื่ อจะประสิทธิภาพ
ดังนี้

ทดลองใช้ Post-processing เป็น Weighted Box Fusion1.
   2.ทดลองทำ Hyperparameters Tuning ตามตารางที่แจกแจงไว้ในงานวิจัย



Image YOLOv7 NMS/WBF Output

การทดลองที่ 1
(POST-PROCESSING)

21

สรุปจากการทดลอง
NMS ให้ค่าประสิทธิภาพที่
สูงกว่าเล็กน้อย
NMS ใช้เวลาในการ
ประมวลผลเร็วกว่า WBF
4.5 เท่า

Inferece time

ตารางผลลัพธ์



การทดลองที่ 2
(HYPERPARAMETERS TUNING) 
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ทดลองเทรนด้วยการนำ
Default เป็นตัวตั้งต้น โดยการ
เทรนแต่ละรอบจะปรับเปลี่ยน
ด้วยค่า Modified (1) และ
Modified (2) ตามตาราง

ตารางค่าไฮเปอร์พารามิเตอร์ที่ใช้ในการทดลองเทรนโมเดล



ผลลัพธ์
( RESULTS )

23ตัวหนาคือค่าที่สูงกว่าเมื่ อเทียบกับ Default hyperparameter
ตารางผลลัพธ์การทดลองเทรนโมเดล



24

ผลลัพธ์จากการทดลองส่วนมากจะมีค่า
mAP@.5 น้อยกว่าเมื่ อเทียบกับ Default
บางผลลัพธ์มีค่า mAP@.5 ที่สูงกว่า
Default เล็กน้อยอยู่ที่ 0.697 หรือเพิ่ม
ขึ้น 5.5 %
จากการทดลองแสดงให้เห็นว่าการ
เทรนแบบเลือกปรับค่า
Hyperparameters ด้วยตนเองเป็นเรื่อง
ยาก

ตัวหนาคือค่าที่สูงกว่าเมื่ อเทียบกับ Default hyperparameter

จากการทดลองสามารถสรุปได้ว่า

ผลลัพธ์ต่อ (CONT)
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การวัดประสิทธิภาพของระบบ

การวัดประสิทธิภาพของข้อมูล 50 ชุด1.
การวัดประสิทธิภาพของข้อมูลจริง2.

 
*ทดสอบด้วยโมเดล YOLOv7 Default
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1.การวัดประสิทธิภาพของข้อมูล 50 ชุด

Input คือรูปภาพก่อนกำจัดแสงสะท้อน
ตัวหนาคือค่าที่สูงกว่า Input และวิธี
Pretrained

( RESULTS ) PROJECT 1

ตารางวัดประสิทธิภาพของรูปภาพที่กำจัด
แสงสะท้อน PROJECT 1



1.การวัดประสิทธิภาพของข้อมูล 50 ชุด
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Pretrained

Experiment 1

Experiment 2

Experiment 3

ERRNet PRR YTMT

Input

(SAMPLE RESULTS ) PROJECT 1



1.การวัดประสิทธิภาพของข้อมูล 50 ชุด
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Input คือรูปภาพก่อนกำจัดแสงสะท้อน
ตัวหนาคือค่าที่สูงกว่า Input และวิธี
Pretrained
Experiment 6 โมเดล YTMT ให้ค่า
mAP@.5 สูงสุดที่ 0.920 หรือเพิ่มขึ้น
20 % เมื่ อเทียบกับรูปภาพก่อนกำจัด
แสงสะท้อน ( Input ) 

( RESULTS ) PROJECT 2

ตารางวัดประสิทธิภาพของรูปภาพที่กำจัด
แสงสะท้อน PROJECT 2



1.การวัดประสิทธิภาพของข้อมูล 50 ชุด
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Experiment 4

Experiment 5

Experiment 6

Experiment 7

ERRNet PRR YTMT

Experiment 8

( SAMPLE RESULTS ) PROJECT 2



2.การวัดประสิทธิภาพของข้อมูลจริง

30
Experiment 6 โมเดล YTMT มีค่า mAP@.5 สูงสุดที่ 0.479 



2.การวัดประสิทธิภาพของข้อมูลจริง
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Experiment 4

Experiment 5

Experiment 6

Experiment 7

ERRNet PRR YTMT

Experiment 8

Experiment 3



สรุปผลการ
ทดลอง
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การกำจัดแสงสะท้อน
สรุปผลการทดลอง

วิธีที่ดีที่สุดของพวกเราในขณะนี้

สำหรับการวัดผลทั้งรูปภาพสำหรับการวัดผลเฉพาะบริเวณใบหน้า

Method : Fine-tune กับ dataset ใหม่
Parameter :

50 epochs
Discriminator’s Optimizer : Adam
Discriminator’s Lr : 1cycle policy

Method : Fine-tune กับ dataset  
ใหม่ด้วย Default parameters จาก
Experiment 1
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การตรวจจับใบหน้า
สรุปผลการทดลอง
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จากการทดลองสามารถสรุปได้ดังนี้
การใช้ Post-Processing เป็น NMS ให้ค่าประสิทธิภาพที่ดีกว่าและเร็วกว่า WBF1.
การทำ Hyperparameter tuning ด้วยการปรับค่าด้วยตนเองสำหรับชุดข้อมูล
WIDER FACE เป็นเรื่องยากต่อการเพิ่มประสิทธิภาพโมเดล

2.



การวัดประสิทธิภาพของระบบ
สรุปผลการทดลอง
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1.การวัดประสิทธิภาพของข้อมูล 50 ชุด

2. การวัดประสิทธิภาพของข้อมูลจริง

Method  :  YOLOv7 Default ด้วยการกำจัดแสงสะท้อนวิธี Experiment 6 โมเดล YTMT

Method  :  YOLOv7 Default ด้วยการกำจัดแสงสะท้อนวิธี Experiment 6 โมเดล YTMT



ข้อเสนอแนะ
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การกำจัดแสงสะท้อน
ข้อเสนอแนะ

เปลี่ยนจากคน mockup เป็นคนจริง
หาโมเดลที่นำเสนอวิธีการแก้ไขปัญหาความเหลื่อมกันของภาพที่ใช้ train กับ ground truth

เปลี่ยนจาก GAN base ไปเป็น Diffusion base
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การตรวจจับใบหน้า
ข้อเสนอแนะ

ควรใช้วิธีหรืออัลกอริธึมการเพิ่มประสิทธิภาพไฮเปอร์พารามิเตอร์ เช่น อัลกอริธึมทาง

พันธุกรรม ( Genetic Algorithms ) การค้นหาตาราง ( Grid Search ) หรือการเพิ่มประสิทธิ

ภาพแบบเบย์ ( Bayesian Optimization )

ควรใช้โมเดลที่ทันสมัย เช่น YOLOv8 เป็นต้น 
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จากการทดลองเทรนโมเดลตรวจจับใบหน้า เพื่อการต่อยอดในอนาคตจึงเสนอแทวทาง
พัฒนาต่อไปนี้



THANK YOU



Q & A


